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UC FAZLI ASENKRON MOTORUN DEVRE PARAMETRELERININ ELDE
EDILMESI

1. DENEY SONUCLARI
1.1. Uc Fazh Asenkron Motorun Bosta Calisma Deneyi

1.1.1. Bosta ¢alisma deneyinin amacini agiklaymniz.

1.1.2. Bos caligma deneyi dlglim sonuglarmi tablo-1’e kaydediniz. Bu sonuglar1 kullanarak
tablo-2’de hesaplamalar1 yapiniz.
Tablo-1. Bosta ¢alisma deneyi 6l¢iim sonuglar.
Nominal Gerilim Rs Ug lg Po n
Yiizdesi ) V) A (W) (d/dk)
100
75
50
25

Tablo-2. Bos ¢alisma deneyi hesaplama sonuglari.

Hatirlatma Aciklama Hesaplanan Deger
P.o= |102. Bakir kaybi (w)
P.+P., =P —Py, Demir siirtiinme kayb1 (w)

I(Fe+sur) = (PFe + Ps+v)/ Uf | Demir ve siirtinme akim1 (A)

|m =./1 02 — IFe+52 Miknatislanma akimi (A)
Re. =U /1, Uyarim direnci ()
X,=U/ll, Miknatislanma reaktansi (Q)

Not: Deneyin ii¢ faz motor icin alindigina dikkat ediniz.
1.1.3. Bos calisma deneyi 6l¢iim sonuglar1 dogrultusunda giig-gerilim, akim-gerilim ve gii¢
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1.2. U¢ Fazh Asenkron Motorun Kilitli Rotor Deneyi:

1.2.1. Kilitli rotor deneyinin amaci agiklayiniz.

1.2.2 Kilitli rotor deneyi 6l¢tim sonuglarini tablo-3’e kaydediniz. Bu sonuglar1 kullanarak tablo-
4’deki hesaplamalar1 yapin ve buldugunuz degerleri tabloya yaziniz.

Tablo-3. Kilitli rotor deneyi 6l¢iim sonuglari.

Anma Akim Uk Ix Py Ry

Oram V) (A) W) (Q)
0.4

0.6
0.8
1.0

Not: Kisa devre deneyini hizh bir sekilde yapilacaktir.
Tablo-4. Kilitli rotor deneyi hesaplama sonuglari.

Hatirlatma Aciklama Hesaplanan Deger
Z,=U, /1, Esdeger faz empedansi (Q)
Re =P« / 12 Esdeger faz direnci (Q)
Rr =Re - R; Indirgenmis rotor direnci ()

X, = «/Zez - RE2 Esdeger faz reaktanst (Q2)

X=X, = X2 Stator faz ve rotor reaktansi (Q)

1.2.3.Kisa devre deneyinden aldigmniz degerlerle motorun sebekeden cektigi akim referans
alarak giiciin, gerilimin ve gii¢ katsayisinin degisim egrilerini ¢iziniz.
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1.2.4. Asenkron motorun bosta ¢aligma ve kilitli rotor deneyi sonrasi gerekli parametreleri
hesaplayarak tablo 5’e¢ doldurunuz. Hesaplanan bu degerler dogrultusunda ASM’nin es

Tablo-5. Asenkron motor esdeger parametre degerleri.
Rs Rl" Xs er Rfe Xm Im PCu l)s+v l)Fe
@ 1@ 1 @l1@ 1 @@ 1@ 1MmMIMmWI W

1.3. Ug Fazh Asenkron Motorlarn Yiiklii Calisma Deneyi:

1.3.1. Asenkron motorun yiikte caligma deneyine ait gerekli 6l¢iim sonuglarmi Tablo-6" ya
kaydedip hesaplamalar1 yaparak tablodaki bos yerleri doldurun.

Tablo — 6. Tam yiikte ¢alisma deneyinin 6l¢iim ve hesaplama sonuglari
M U I P, P, n
(Nm) ™ A) W) W (d/dk.) N
0.5
1.0
2.0
2.5
3.0
4.0
5.0

S

1.3.2. Tablo-6’daki verilere gore M=f(Pe), n= f(Pm), n= f(Pm), I= f(Pm) ve S= f(Pm)
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2. DEGERLENDIRME



